2 De Afstandsbediening

. - . . Q Gebruik de meegeleverde
Camera Pitch draaiwiel Mobiele apparaat houder (uittrekbaar) moersleutel om de moer aan te

X P L O R E R B ) _ _ Vlucht Modus Schakelaar 1. Trek de houder er uit. draaien, mocht deze wat losser
B GPsFlight Meeran 6 sateHA\eten gevonden. De Xp\qre‘r is kléarom . 2. Zetje mobiele apparaat er in. zitten.
modus te vl\egen. Locatie bepalende functionaliteiten zijn Vlucht Modus 1 2 3 3. Stel de gewenste hoek in.
X P L O R E R geactiveerd. Max Viucht Hoogre () 50 120 120
[B Attitude Flight Minder dan 6 GPS satellieten gevonden. De Xploreris Max. Viucht Afstand (m) 100 300 *600 Duw de houder terug na gebruik.
modus klaar om te vliegen zonder GPS. Locatie bepalende b
. . P . Max. Horizontale 2 6 8 . .
. 1. functies zijn niet geactiveerd. snelheid (m/s) | De maximale grote van een mobiele
Max, Vertical is:
H a n d le I d I n g E Home Point De GPS positie die de Xplorer krijgt als de Xplorer in snaexlhe?é i 2) 2 2 3 %p?:;iaxtl'g'o mm
. "GPS Flight Modus" komt. (Terugkeer Punt) Attitude Flight Modus S‘gmgoeg”emk J J
Versie 1.1 NL [B ReturnHome  De Xplorer vliegt automatisch terug naar de "Home GPS Flight Modus v v J J

Point" en zal daar landen. . )

Return Route: Als de horizontale afstand tussen de Regelbaar in grondstationfunctie van APP
A .. . . Xplorer en de "Home Point" minder dan 25 meter is of AOnjuist gebruik kan leiden tot schade. Een

Belangrijk voor uw veiligheid als de hoogte van de Xplorer meer dan 20 meter is, zal beginner zal eigenlijk altijd Level 1 moeten

Dit product bevat gevoelige electronische onderdelen en zal beschadigd kunnen worden als onder andere het hard valt, botst of de Xplorer terugvliegen naar de "Home point” op zijn selecteren. In level 1 kan de Xplorer alleen maar
in het water komt. Open niet of probeer niet de Xplorer zelf te repareren. Neem hiervoor contact op met de klantenservice of huidige hoogte,vmaar alsde afSta”d_ meer dan 25 meter opstijgen in "GPS Flight Modus". Zorg er wel voor
erkende dealer van Xiro. en de hoogte minder dan 20 meter is zal de Xplorer dat de Xplorer in een open gebied is zodat deze

eerst stijgen naar 20 meter voordat deze naar de "Home Zijn GPS (zijn positie via de satellieten) kan

Point" vliegt en landt. vinden.
Legenda Led Lampje
b et Nomrech ‘ Keer terug naar "Home Point" knop
-@p- Hintsen Tips Waarschuwin S “OF- kni
'?“ ’ Agf Belangriik : |_ Definities O uit Q< Knipperend @ ran AWerkFalleen in"GPS Flight Modus" Alle

locatie bepalende funties moeten actief zijn.

.. . . . Indrukken om de Xplorer te laten terugkeren naar de "Home Point".
Bekijk onze informatieve video Druk nog een keer als de Xplorer geland is.
Bekijk onze informatieve videos om de Xplorers correct en veilig te gebruiken, ga naar:

http://www.xirodrone.com/support

Linker hendel Rechter hendel

10C Knop —
A Werkt alleen in "GPS Flight Modus". Alle locatie
bepalende funties moeten actief zijn. 3 De lichten van de Xplorer
Downloads Indrukken om de "\nvtveH\'gent Orientaﬁgn Contro\j’ te act\vergm De ® kunnen het fillnen verstoren bij
Scan de OR Code om de Xiro ’ Xplorer negeert nu zijn normale besturing (vooruit / achteruit), maar nacht opname. Gebruik de

draaiwiel om de heglderheid te

bepalen

' iOS o |ﬁ| Ang&Oid heeft nu "Home Point" als referentie.

Duw de hendel vooruit: De Xplorer vliegt nu in de lijn van de "Home
Point" weg van de "Home Point".

Duw de hendel naar beneden: De Xplorer vliegt nu in de lijn van de
"Home Point" terug naar de "Home Point".

applicatie te downloaden en
te installeren.

Registreer en Log in

Ga hetinternet op om te
registreren en in te loggen.

? Deze functie is vooral handig als je de ‘
‘voorkant' van de Xplorer niet kan zien. ’

Nu kunt u in ieder geval voor zorgen
dat de Xplorer richting de "Home
Wi-Fiverbinding lampje *@PGaarne "Opladen van de

Point" beweegt. v
\ ) Gi Smart Flight batterijen en
(A

Handvatt

Automatisch opstijgen - en landingsknop

de afstandsbediening"
A Werkt alleen in "GPS Flight Modus". Alle locatie bepalende funties moeten actief zijn.

(1) Rahge Extender aangesloten / actief hoofdstuk raadplegen

(1) Geep Range Extender aanwezig . Automatisch opstijgen
" . GPSlampje Druk deze knop in. De Xplorer zal nu langzaam opstijgen tot 3 meter en blijft
Xplorer verbindingslampje GPS GPS modus daar hangen. Druk deze knop nog een keer in om het opstijgen te beéindigen
® X xplorer aangesloten / actief GPS Attitude Flight Modus en verder te viegen.
Xplorer Alarm Automatisch lande

%*' GRS Niet verbonden met Xplorer Laat de Xplorer boven een vrij en vlak stukje land hangen. Druk deze knop in.

Nu zal de Xplorer langzaam landen. Druk deze knop nog een keer in als de
Xplorer geland is.

Home Point (Thuis)

V1.1.15 5656-00211-222

Gebruiksaanwijzing Sluit de "Range Extender" aan * Alleen voor Xplorer V /G

afstandsbediening

1
IKE

Opladen van de Smart Flight batterijen en de afstandsbediening > Draai tegen de klok in
A Zorg er voor dat de batterij van de Xplorer en de

afstandsbediening volledig zijn opgeladen voor het vliegen. Batterij check knapje

l Range Extender

Batterij status lampje

Stijgen
Vlieg vooruit

\
(o @ 0o

Stap 1 Zetde afstandsbediening uit.

® o 00 Stap2 Plaats de "Range Extender" aan de onderkant van de

® ® ¢ O afstandsbediening zoals beschreven in de Richtlijnen.

e e 0 O Stap 3 Druk de "Range Extender" door totdat u een "klik"hoort.
Stap4 Zetde afstandsbedieining aan, het Wi-Fi

® O OO Voorschriften verbindingslampje zal nu rood kleuren. De "Range

Extender" is succesvol aangesloten.

; Aan het laden

Knipperend lampje

OO el

Naleving versieconfiguratie

Batterij status: Vol

1 —
" \ Aangezien de voorschriften voor het niveau van het zendvermogen kan Versie FcC CE
Alle lampjes staan uit ‘ “' . N verschillen tussen de verschillende geografische locaties, kan de
[ ) ““““Qﬁv/“—“‘ ‘\‘ vermogensuitvoer van de Xplorer-afstandsbediening worden aangepast. Bedrijfsafstand 500 400
- “‘“‘*v “‘“ ‘ N Zorg dat u de relevante lokale voorschriften volgt.
[ q] “‘ ‘ 6“““‘ Stap 1 Schakel de afstandsbediening UIT.
ij jesinde “‘“"./A“““‘“““‘ Stap2 Duw de stick zoals in de afbeelding rechts en houd deze
(:j afStandSbediening Smart F“ght Batterijen “““““ Stap 3 éi;tékel de afstandsbediening IN. De afstandsbediening
Batterij status: Normaal velllgheldsvoorschrlften “‘““‘““‘“‘ . is nuin de nalevingsconfiguratiemodus. Laat de stick
-®)- Batterij status: Vol 1. Gebruik alleen Xiro batterijen en de Xiro “‘“““ \ Vlieg achteruit los wanneer de huidige instelling wordt weergegeven:
Opladen oplader omddeI iatter\'jenhtedladen. ;(wro is niet ‘ ‘ ‘ FCC CE
verantwoordelijk voor schade aan de Xiro
@ Opladen (afstandsbediening staat uit) batterii Xi laders di Kti .
jen en Xiro opladers die veroorzaakt is De afstandsbediening staat als standaard . .
Opladen (afstandsbediening staat aan) D door derden. Dalen ingesteld op gebruikegrsmodus 2 Indien u Stap 4 BeweceEg hetl.sckronwel VO(;’C?:e camerapitch rechtsom ‘@: Wanneer de afstandsbediening AAN is knippert de indicator
.. 2. Nietopladen direct lucht. Laatd I voor CE en linksom voor FCC. i it idi
Batterij status: Vol b‘it orp : re: fEEC\ nna e e ditwitveranderen raadpleeg dan het Stap5 Schakel de afstandsbediening UIT om de configuratie te ; alan_de r.echt(lelr'zude etom zundh_wd\ge d i
- ) atteri] eerst afkoelen. hoofdstuk "Verander uw gebruikersmodus" c nalevingsinstelling te tonen. Rood is FCC-modus en groen is
Afstandsbedieing staat uit 3. Vervang de batterij als deze meer dan 300 keer Draai met de klok mee voltooien. CE-modus.
@) Afstandsbedieing staat aan Is gebruikt. . . B ‘ B Hendel in neutrale /midden positie
4. Laad een batterij nooit op als deze mogelijk =
\ J De hendel staat neutraal in het midden

beschadigd is.

5. Indien de batterij lang niet gebruikt wordt zorg
er dan voor dat deze niet meer dan 50% is
opgeladen.

6. Ontlaad de batterij compleet na 20 keer te
hebben gebruikt. Dit voor efficienter gebruik
van de batterij.

7. Gooide gebruikte batterijen nooit weg maar
lever ze in bij de inleverpunten van de overheid.

Verander uw "Gebruikersmodus"

@ Negeer deze stap als u niets aan de modus wilt veranderen of als
u niet de functionaliteiten van de hendels wilt spiegelen.

Stap1l Zetde afstandsbediening uit.

Stap2 Duw de hendels zoals te zien op het figuur rechts en houd vast.

Stap 3 Zet de afstandsbediening aan.De afstandsbediening is nu in
staat de "Gebruikersmodus" aan te passen. Laat de hendels
los als de volgende instellingen te zien zijn:

8. Alsuinaanraking komt met het batterijzuur,
was dan uw huid, ogen etc met schoon water

; Modus 1 Lampje Modus 2 Lampje
:Q: Gebruik indien nodig een vooréirr”vrjften,hragdp\eeg daarna W X o= @ X o =
stopcontact adapter. onmiddellijk uw huisarts.
9. Gebruik bij brand geen water om de batterij te Modus 3 Lampje Modus 4 Lampje
blussen, maar bv zand of poederblussers. ) )

Draai tegen de klok i
Stap4 Druk de "Keer terug naar Home Point" knop in om de
@ De afstandsbediening kan zowel via de PC als via een USB lader opgeladen worden. wenselijke Gebruikersmodus te kiezen.

Stap5 Zet na de gewenste keuze de afstandsbediening uit.
A Lees aub eerst de handleiding en veiligheidsvoorschriften voordat u gebruikt gaat maken van de Xplorer. De gebruiker

is volledig verantwoordelijk voor alle handelingen.

Q De afstandsbediening zal de nieuwe Gebruikersmodus opslaan.




De Xplorer

) . ) Gimbal
Lichten achterkant Status "OK" Vastzetten van de batterij aan de Xplorer Losmaken van de Smart Flight batterij 5 PC poort

B B . * Alleen voor XplorerV /G
° ° ° Status checking Stap 1 ie;ie?gtiw ‘\;taes;aan de Xplorer zoals beschreven 2:5 ; ggtgk:Ztebbaatifég;#otj:aeaerrztcggboog = Verbinding met de PC
: voorschniten. ul iy j via Micro USB kabel
° ° ° ® "GPSFlight Modus” actief Stap2 Duw de batterij naar voor. Camera lampje
“Attitude Flight Modus’ actief Stap 3 Euw de batterijve:jgrfndeﬁngsknop omlaag om de %% Foto Modus
atterij te vergrendelen. i i
0:0:0:0:0:0:0:0:0:0:® 0C ctief ) & ® Video Modus g Camera functie knop
. >
- @ M \)) 8GB Micro SD kaart Voor Foto's Druk 1 keer
Lichten achterkant Status "Niet OK" Voor Video Houd 2 seconden
Gaterug naar Home Point”/ Ondersteunt tot en met een Knop ineedrukt
G (ccn connectie met afstandsbediening 32GB SD kaart opngedru
Batterij status: Laa, .
(4 L4 o ® (ZsMm térug naar "t iome Point") Camera houder 7':1 . Gimbalklem
©'0:90:9:0:90:0:0:0:0'0 E%Latter\j stamdm \Kn"twsch VISON cardanusring
Propeller beschermer ‘Stic‘g’nzg%”;; & A 1. Verwijder niet of steek niet een SD kaart in als de Xplorer aanstaat
Maak aub begruik van de propeller beschermers wanneer d hd hd bt hd d (OPU‘GM opstarten) 2. DeXiro applicatie kan niet alle SD kaarten lezen. Het is aan te raden de SD kaart te laten GoPro cardanusring
uvoor het eerst gaat vliegen. Voor meer informatie neemt () ] aip;ﬁﬁig??ss formarteren door de Xiro applicatie

contact op met uw Xiro Dealer of bezoek onze website.

0°0:°0:'0:0:0:0:0:9:®:® Verbinding metde Gimbal . B . |— FPV Modus: De Gimbal zal meebewegen met de vliegbewegingen
Voorschriften Batterij slotje Non FPV Modus  De Gimbal zal onafhankelijk en stabiel bewegen voor stabiele opnames
A Als de batterijvergrendelingsknop niet in de vergrendelingspositie staat, kan het vliegtuig niet opstijgen en blijft de Installatie van de Gimbal Verwijder de Gimbal van de Xplorer

voedingsschakelaar snel knipperen.

Druk totdat het licht aan is A De Gimbal is een gevoelig apparaat. Zet de Gimbal nog Stap 1 Zethetlandingsgestelin de horizontale stand en
Motor Uitzetten Druk totdat het licht uit is niet op de Xplorer als u nog niet een ervaren gebruiker verwijder de Smart Flight batterij.
Knipperend De Xplorer zoekt zijn GPS positie Vastzetten van de propellers Losmaken van de propellers bent Stap 2 Druk het Gimbal slotje naar buiten.
Aan De Xplorer heeft zijn GPS positie Propeller Stap1l Zet het landingsgestelin de Stap3 . Schuifde Gimbal terug en verwijder deze.
i Draai de propellers op de overeenkomende motoren. Verwijder dan de propellers in de horizontale stand en
ontgrehdelingsrichting, zoals op de propeller verwijder de Smart Flight
tezienis. batterij.
Zilver Stap2 Verwijder de deksel.

gemarkeerd

Stap 3 Plaats de Gimbal in het linker slot.
Stap 4 Druk de achterkant van de Gimbal naar voren
totdat u een "Klik" hoort.

andingsgestel

Druk het landingsgestel in
de vertikale stand indien
u met de Gimbal vliegt

Zil . .
Hver Installatie van de filter

* Alleen voor Xplorer V Lenskapje

Lensfilter
Haal eerst de magnetische
camera houder los. Plaats

Stap5 Zorg dat de cardanusring in de vergrendelde nu de filter op de lens

A 1. Controleer of de propellers goed vast zitten

Lichten voor ol

& . ) positie staat. C
Let op: De voorkant van de Verbinding met de PC via g ﬁebru{k g?eg kEpOtte pro(g)el)ierls Isd llers draai
drone heeft de rode lichten Micro USE kabel . Kom niet in de buurt van de plorer als de propellers draaien

4. Gebruik voor de zekerheid een handschoen voor het vastzetten of losmaken van de propellers

Q Gebruik de filter om betere foto's en videos te maken
tijdens zonnige dagen

Vlucht Omstandigheden
4 De Vlucht L

De "geen verbinding" functie Stap 6 Plaats de Smart Flight batterij weer terug en zet
het landingsgestel in de vertikale stand.

Gebruik Xplorer niet in zwaar weer. Niet gebruiken bij:

Windsnelheden boven categorie 4, Sneeuw, Regen en Mist. In GPS Flicht Modus In Attitude Flicht Modus h .
. . 2. Vlieginopen velden. Hoge gebouwen en ander hoge objecten g g Stap 7 Haal de Gimbal klem weg, Installatie van de
Checklist voor de vlucht (zonder Glmbal) kunnen de nauwkeurigheid van het kompas beinvioeden. Als de Xplorer geen verbinding meer heeft met de Als de Xplorer de verbinding met de afstandsbediening verliest in GoPro Hero4
A - o » . Houd de Xplorer uit de buurt van obstakels, menigte, afstandsbediening zal de Xplorer terug vliegen naar het punt de Attitude Flight modus zal het blijven proberen weer verbinding
1. De Smart Flight batterij en afstandsbediening zijn volledig hoogspanningsmasten en -kabels, bomen en water tijdens de waar deze het laatst verbonden was, vervolgens zal de xplorer te maken. Als dit niet lukt zal de Xplorer langzaam gaan landen als * Alleen voor Xplorer G
5 grpogpeﬁlifg’zun stevig gemonteerd 4 \:Utc_ht- . liik o bii d q dpool te proberen verbinding te maken. Als dan de verbinding niet de batterijen opraken.
- I - . Hetis niet mogelijk op bij de noord- en zuidpool te vliegen. . .
3. Het Landingsgestel staat in de horizontale stand. 5. Houd uzich aan de wet- en regelgeving opgesteld door de lokale binnen 15 second‘en hersteld wordt, zal de Xplorer terugvliegen
» naar de Home Point
overheid.
@ Als de Xplorer op enig moment verbinding krijgt zal het @ De gebruiker kan zich uiteraard in de richting van A\ e Gimbal kan de GoPro camera niet besturen. Alleen
Start de motoren A Gebruik de stop procedures niet tijdens de stoppen met het terugkeren naar Home point en zal stil Xplorer begeven als geen verbinding is. Het is mogelijk Stap8 Zet de afstandsbediening aan Vs < real-time preview wordt ondersteund
Stap1 Om demotoren te starten moet u de volgende "Stick Combination vlulcht. Delmpt:j)reln z;:ller\llstoppen ende Emvﬁnbhsngen zodat de gebruiker weer vollledige controle gaf de verbmldlggrersteld wordt als de afstand met de Stap 9 Zet de Xplorer aan.
Command" (SCC) uitvoeren zoals in het figuur rechts (linker hendel Xplorer zal uit de lucht vallen annebben. plorervermindert.
naar linksonder, rechter hendel naar rechts onder). :@: Het "Wi-Fi verbinding" lampje wordt groen als de Gimbal een verbinding heeft met de Range Extender.
Stap2 Laatde hendels gelijktijdig los zodra de motoren gestart zijn. d De "L b B h f
Modus 1/2: e "Laag batterijniveau" waarschuwingsfunctie .
A U kunt de motoren niet starten wanneer de vliuchtmodus is / + g ) & De Gimbal check u TS
iTgeﬁt?ld op nive;ﬁu 1 en“de XplolrEr in Attitudle Flight Mﬁ)de is. De De "Laag batterijniveau" waarschuwing De kritieke "Laag batterijniveau" waarschuwing Bi motorisch bi de Gimbal of als de ki o |
: ; @ h ine. o - ) - - ij motorische problemen van de Gimbal of als de klem nief |
vluchtlampjes achter zullen snel knipperen als waarschuwing, Hetvﬁggtuwgacﬁveert cen waarschuyvingvgor.\aag . [{r?égﬂfggééx‘gséct\veert een kritieke waarschuwing wanneer de batterijcapaciteit vejrw'\jderd i, zapl er een waarschuwing verschijnen in de Xiro
Stop de motoren batterijvermogen wanneer de batterijcapaciteit laag is. applicatie
p Modus 3/4: o B i Afstandsbediening: Constante trilling & het "Xplorer verbindingslampje" wordt rood.
Stap 1 Met dezelfde SCC als bij het starten (zie boven) stopt u de motoren. + Afstandsbediening: Ong‘erZreke\nde tf\\l\ng%het >(<jp\orer De Xplorer in GPS Flight Modus: AL Verijder de Gimbal K dot de Xol it
S - verbindingslampje” wordt roo - . Verwijder de Gimbal klem voordat de Xplorer wor
Stap 2 Laat de hendels gelijktidig los zodra de motoren gestopt zijn. Xolorer: De achterﬁchter@zu\lem lanazaam De vluchtlampjes achter beginnen snel ROOD te knipperen, het vliegtuig begint aangejzet. "
P ’ ) 8 te dalen en landt automatisch als de afstand tussen het vliegtuig en het f ist of |
rood knipperen ] . 2. De gimbal wordt nat als de Xplorer door mist of door
thuispunt groter dan 100 meter is. De Xplorer keert terug naar de HomePoint : R . L
Applicatie: Een waarschuwing zal verschijnen als de afstand minder dan 100 meter. de wolken vliegt, dit kan leiden tot tijdelijke
Testvlucht Wees er zeker van dat de Xplorer De Yol i Attitude Flieht Mod onderbrekingen. De Gimbal zal weer normaal
: - ) zekervi € Aplorerin Attitude Flight Modus functioneren als het droog is.
Stap 1 F\aats de Xp\oﬁ met de Smart Fligth batterij naar u gericht veilig in een open gebied staat. De vluchtlampjes achter beginnen snel ROOD te knipperen en de Xplorer begint &
In een open veld. Plaats de voorkant van de Xplorer te dalen en landt automatisch. .
Stap2 Selecteer de gewenste vlucht modus met de schakelaar. £ P & . N . . - X Aansluiten van de camera R
o vanua @ De gebruiker kan de Xplorer terug roepen door de "Keer terug naar Home Point knop" in te drukken wanneer de batterij bijna leeg is.
Stap 3 Zet de afstandsbediening aan. Stap1 Zetde afstandsbediening aan.
Stap4 Zetde Xplorer aan. . . Stap2 Zetde Xplorer aan.
Stap5 Wachttot de achte.rﬁchteﬂbgroen knipperen (GPS Flight De gebruiker zal minimaal 5 Kompas kalibratie Stap3 Wacht totdat het "Wi-Fi verbindingenslampje”
MO\'dbUS) ofhgeek\ (Attitude Flight Modus). meter afstand moeten bewaren & 1. Zorgervoor dat u het kompas kalibreert wanneer u zich in een nieuw gebied bevindt. Het kompas is zeer gevoelig voor groenis. )
Stap 6 Kalibreer het kompas. tijdens het stijgen en landen elektromagnetische interferenties, met als gevolg een verstoorde werking van de Xplorer. Het is aan te raden vaak het Stap4  Zetde Wi-Fiaan van uw mobiele apparaat, wacht
Stap 7 Startde motoren. kompas te calibreren voor een optimale prestatie. rond 30 seconden, SE\QCYGQWGWO\%@”S ) = |
2. Kalibreer het kompas niet als u vermoedt dat er sterke magnetische interferenties aanwezig zijn. Vermijd kalibraties in "XPLORERXXXXXX" van de Wi-Fi netwerk lijst. ?E_f,j .—
garages en andere betonnen ondergronden. Start de Xiro applicatie op uw mobiele apparaat. h = —

Stap5 Druk op het camera icoontje om een live preview
te zien. Nu is het systeem klaar om te gebruiken.

w

Zorg dat u geen magnetisch materiaal bij u heeft als u kalibreert.
4. Kalibreer nietin de buurt van enorme metalen objecten.

zal dan opstijgen. Druk de "Automatisch opstijgen - en Stap 6

landingsknop" nog een keer in als de Xplorer is opgestegen

De kalibreer procedure

Landen Blijf boven een vlak stukje land hangen, druk vervolgens de
"Automatisch opstijgen - en landingsknop" in. De Xplorer zal dan
gaan landen. Druk de "Automatisch opstijgen - en landingsknop"

Hernoem de Range Extender SSID

Hiermee creert u uw eigen Range Extender

Opstijgen en landen in "GPS Flight Modus"
Opstijgen  Druk de "Automatisch opstijgen - en landingsknop" in. De Xplorer
Stap 1 Plaats de Xplorer op een vrij horizontaal vlak en druk de
Aan /Uit knop in.

i

nog een keer in als de Xplorer is geland.

. naam.
5@3 U kunt de positie van de Xplorer veranderen tijdens het automatisch opstijgen en Stap2 Wacht nu tot de achterlichten of groen (GPS Flight 1 0
landen. Modus) of geel (Attitude Flight Modus) knipperen. (o s o
.. . . . R ———
Opstijgen en landen in "Attitude Flight Modus" o brmapbemnne | =
Stap 3 Trek de "Dalen" hendel naar achter en druk tegelijkertijd | P—— R
Opstijgen  Druk de "opstijgen” hendel langzaam naar voren. de'10C knop.m voor3 se;pnden, pe achtgrhchten Br—mi———r | o
zullen nu continue groen zijn en u kunt beginnen met
Landen Druk de "dalen" hendel langzaam naar achter. De motor stopt kalibreren. —
automatisch als de Xplorer geland is
Stap4 Maak met de Xplorer horizontaal in uw handen 2
A 1. Alsdevluch modus op 1 staat (te veranderen met de vlucht modus keuz: rondjes om uw as totdat de achterlichten snel geel gaan
schakelaar) kan de Xplorer niet opstijgen in de Attitude Flight Modus knipperen. A Neus omlaag LUChtO p name .
(achterlicht knippert geel). Checklist voor luchtopnames
2. Installeer niet de Gimbal tijdens de test'- of trainingsvlucht. Stap5  Zorg nu dat u de Xplorer vertikaal houdt met de g o 1. Zorgervoor dat de batterij van de Xplorer en de
voorkant naar beneden en draai weer 2 keer om uw as 3@3 1. Alleen opnames mogelijk in GPS Flight Modus. afstandsbediening volledig zijn opgeladen.
: i 5 totdat de achterlichten langzaam groen of geel 2. Vlieg alleen met mooi weer (droog en helder). 2. Propellers zijn stevig gemonteerd.
Geavanceerde vllegtralnlng knipperen. Stap4 Stan 5 3. Verander deinstellingen van de camera naar uw 3. Zorgdat het lenskapje verwijderd is.
Met de Xiro applicatie kunt u met behulp van de trainingsgids uw S E——— p voorkeuren. B ) 4. 7Zorg dat de Gimbal klem verwiiderd is.

i f 4. Maak een testvlucht om vertrouwen te krijgen in de & I
bekwaamhedefr.w verb‘eteren. U kunt ook de handleiding raadplegen De achterlichten knipperen als het Wanneer moet er gekallbreerd worden ’ xplorer. g 5. Zorgdater een Micro-SD kaart aanwezig is in de
voor meer configuraties — niet goed gegaan s als volgt: e o o o 1. Wanneer de gevens van het kompas niet goed zijn, zal de 5. Beweeg de hendels rustig om de Xplorer zo rustig en camera. )

; . achterlichten rood en geel knipperen. stabiel mogelijk te manoevreren. 6. De Gimbal functioneert normaal.
7. DeXiro applicatie kan verbinding maken met de

@ Herhaal stap 1 tot en met 5 om het kompas te 2. Alserernstige afwijkingen zijn in het viuchtpad of tijdens het

- herkalibreren blijven hangen. camera.
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